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LA ECUACION DE CONTINUIDAD EN DISTINTOS SISTEMAS 
COORDENADOS 

 
Coordenadas rectangulares (x,y,z): 
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Coordenadas cilíndricas (r, θ, z): 
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Coordenadas esféricas (r, θ, φ): 
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LA ECUACION DE MOVIMIENTO EN  
COORDENADAS RECTANGULARES (x, y, z): 

 

En función de τ: 
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En función de los gradientes de velocidad para un fluido newtoniano de ρ y µ 

constantes: 
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LA ECUACION DE MOVIMIENTO EN COORDENADAS 

CILINDRICAS (r, θ, z): 
 

En función de τ: 
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En función de los gradientes de velocidad para un fluido newtoniano de ρ y µ 

constantes: 
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LA ECUACIÓN DE MOVIMIENTO EN 

COORDENADAS ESFÉRICA (r, θ, Φ) 
En función de los esfuerzos (τ): 
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En función de los gradientes de velocidades para un fluido newtoniano de ρ y µ 
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COMPONENTES DEL TENSOR ESFUERZO EN COORDENADAS 
RECTANGULARES (X, Y, Z) 
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COMPONENTES DEL TENSOR ESFUERZO EN 

COORDENADAS CILÍNDRICAS (R, θ, Z) 
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COMPONENTES DEL TENSOR ESFUERZO EN 

COORDENADAS ESFÉRICAS (R, θ, φ) 
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